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1.0 Czes$¢ ogolna.
1.1 Nazwa nadana zamdwieniu przez zamawiajacego.

,BUDOWA PUNKTU SELEKTYWNEJ ZBIORKI ODPADOW KAMUNALNYCH
WRAZ Z SIECIA WODOCIAGOWA, ZBIORNIKIEM BEZODPLYWOWYM NA

SCIEKI SOCJALNE I NIEZBEDNA INFRASTRUKTURA”

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych.

Przedmiot i1 zakres robot:

a) Zakres robot budowlanych wchodzacych w sklad inwestycji:

¢ kontener biurowo-socjalny:

e zaprojektowano wykonanie kontenera z wydzielony pomieszczeniami na
czes$¢ biurowa, socjalng i techniczna (pomieszczenie agregatu). Systemowy
kontener zostanie posadowiony na ptycie fundamentowe;.

% wiata:

zaprojektowano wykonanie wiaty gospodarczej o konstrukcji stalowej. Wiate posadowié
na stopach fundamentowych, na ktérych wsparte beda stalowe stupy gtowne i posrednie.
Do stlupow gléwnych zamocowane begda rygle Scienne, na ktorych opiera¢ si¢ beda
platwie i blacha trapezowa. Sciany z 3 stron obudowaé ryglami i blacha.

Informacje szczegdtowe :

1.

Fundamenty. Wiaty posadowiona zostanie na stopach fundamentowych.
Zaprojektowano fundamenty studniowe pod shupy

- 0 $rednicy 1000 mm posadowione na gt. 1,9 cm ponizej terenu.

- poza studniami zelbetowymi zaprojektowano ptyt¢ fundamentowa o grubosci
40cm, zbrojona siatka #12, oczko 15¢m, gora i dotem.

- ptyte spina oczep zelbetowy zbrojony po 3x #12 gora i dotem, strzemiona dwucigte
6 co 30cm

Sciany. Wiaty wykonane zostana w konstrukeji stalowej na stalowych stupach
no$nych. Zaprojektowano wykonanie stupéw gléwnych HEA 180 oraz posrednich
IPE 140. Do stupow zamocowane beda rygle Scienne z 2xC80 oraz obudowa z trzech
stron z blachy trapezowej T-35. Stupy posrednie zakonczone beda podwojnym
ryglem $ciennym wykonanym z 2x C80.

Dach. Dach wiat wykonany bgdzie jako jednospadowy o nachyleniu potaci rownym
15%. Gtownym elementem no$nym dachu begda rygle dachowe HEA 180
zamocowane do gtéwnych shupow $cian. Do rygli zamocowane zostana ptatwie
C160. Na nich spoczywac bedzie pokrycie w postaci blachy trapezowej T-35. Montaz
stupow z ryglami wykona¢ na sztywne poprzez spawanie. Dopuszcza si¢ montaz
skrecany na $ruby.

Stezenia dachowe i §cienne. W proj. wiatacie nalezy wykona¢ st¢zenia $cienne oraz
dachowe krzyzowe z preta ¥16. Stezenie dachowe wykonaé zgodnie z rysunkiem
rzut konstrukcji dachu, za$ st¢zenie dachowe w miejscach przedstawionych na rzucie
przyziemia oraz schemacie na przekroju A-A. Stezenie spiac sruba rzymska celem
prawidlowego wykonania $ciagu.

Stolarka :

W obu obiektach nie przewiduje si¢ montowac stolarki budowlanej. Obiekty beda
obudowane blacha trapezowa z 3 stron za$ czwarta bgdzie otwarta.



6. Posadzki
Wiaty wyposazone zostana w posadzke wykonana z betonu asfaltowego.
7. Instalacje
Projektowane wiaty nie beda posiadaty instalacji wewnetrznych.
8. Obrobki blacharskie i opierzenia
e rury spustowe metalowe 100,
e rynny metalowe @120,
e opierzenia metalowe z blachy ocynkowanej gr. 0,55 mm.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robdt tymczasowych.

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe beda polegaty na:

- zorganizowaniu zaplecza socjalnego w kontenerze lub w adaptowanym budynku na dzialce
Inwestora,

- zapewnieniu warunkéw BHP 1 ochrony srodowiska

- zapewnienie ochrony uzytkownikow budynku

1.4 Informacje o terenie budowy.

Teren budowy jest zlokalizowany na dz. nr 87/32, 87/33, 338, 16 AM 1 obregb Wierzchowice,
ktére sa wlasnoscia Gminy Dobroszyce. Dzialki te znajduja si¢ migdzy miejscowosciami
Wierzchowice 1 Czatkowice przy drodze powiatowej dz. nr 338. W najblizszym otoczeniu
dzialki nie jest zlokalizowana zadna zabudowa kubaturowa.

1.5 Organizacja rob6t budowlanych.

Roboty powinny by¢ zorganizowane zgodnie z zaleceniami opisanymi w niniejszej ST,
wedlug najnowszego poziomu wiedzy technicznej, zachowaniem zasad bhp, p.poz. oraz
poszanowaniem uzasadnionych intereso6w osob trzecich.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i1 poleceniami InZzyniera.

1.6 Zabezpieczenie interesOw 0séb trzecich.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca w porozumieniu z Zamawiajacym powiadomi

osoby trzecie, ktorych uzasadniony interes prawny moga narusza¢ prowadzone prace a w

szczegoOlnosci uzgodni:

e sposob wykorzystania dla potrzeb robot adaptacyjnych terenu pozostajacego w dyspozycji
Inwestora,

e taki przebieg prac, aby nie ograniczaty one praw sasiadow do swobodnego dysponowania
nieruchomoscia,

e czas prowadzenia prac w $wigta 1 inne dni wolne od pracy sposéb ruchu pojazdow
budowy, ktory nie zaktoci obstugi komunikacyjnej dziatek sasiedzkich.

1.7 Ochrona $rodowiska.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot

Wykonawca bedzie:

e utrzymywac Teren Budowy i sasiadujaca z nim przestrzen w czystosci.

e podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wilasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie mial szczegdlny wzglad na:




- Lokalizacjg baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.

- Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekoéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$cia powstania pozaru.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty do powtornego wbudowania, ktore byty juz wczesniej uzyte, beda miaty
$wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace
brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robot ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wilasciwych organow
administracji panstwowe;.

1.8 Warunki BHP

Wykonawca bedzie prowadzil wszystkie Roboty oraz  prace towarzyszace stosujac
obowiazujac na terenie kraju prawo dotyczace zachowania warunkéw bezpieczenstwa i
higieny pracy.

1.9 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Ustali¢ z Inwestorem.

1.10 Warunki organizacji ruchu.
Warunki organizacji ruchu omoéwiono szczegotowo w punkcie dotyczacym s$rodkow
transportu.

1.11 Ogrodzenie terenu.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, =zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony Roboét. Koszt zabezpieczenia Terenu
Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.
Zabezpieczenie chodnikéw 1 jezdni.

1.12 Ochrona p.poz.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach i1 pojazdach.

Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.13 Nazwy 1 kody robot objetych przedmiotem zamowienia.
Nazwy i kody rob6t objetych przedmiotem zamowienia nalezy przyjmowac zgodnie ze
Wspo6lnym Stownikiem Zamodwien.
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1.14 Okreslenia podstawowe, definicje i skrdty.

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacja
Robot i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiaréw — akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi Stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen,
szkicow 1 ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jako$ci materiatow oraz
Robdot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem

budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

Slepy kosztorys — wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania

ST — specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot.

PZJ — program zapewnienia jakosci.

Projekt — dokumentacja, stuzaca do opisu przedmiotu zamoOwienia na wykonanie robot
budowlanych.

2.0 Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych.

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na 10 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz préobki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czg$ci) materialdbw z danego zrédla nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wiladz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek Zzrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodla wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia



Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialdéw do Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i
wlasciwos¢ do Robot 1 byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

2.4. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robo6t niz te, dla ktérych zostaty zakupione
to koszt tych materialdéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
Obowiazkiem Wykonawcy jest na polecenie Inzyniera niezwloczne zdemontowanie
wbudowanych materiatlow, ktére nie posiadaja w wihasciwych cech, oznaczen 1 sa
niewiadomego pochodzenia..

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera .

3.0 Wymagania dotyczace sprz¢tu i maszyn.

Wykonawca zobowiazany jest do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprz¢t uzywany do Robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera,
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.



Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do Robot.

4.0 Wymagania dotyczgce Srodkow transportu.

Wykonawca stosowa¢ si¢ begdzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy
transporcie materialdéw/sprzetu na 1 z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
pozwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych tadunkéw 1 w sposodb ciagly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich $rodkoéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i1 wihasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach InZzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca begdzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy

5.0 Wymagania dotyczace wykonania rob6t budowlanych.

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych Robodt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu RoboOt zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci
przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementow Robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a
takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialdow 1 Robodt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba
zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Roboty budowlane w zakresie przygotowania miejsca prowadzenia prac budowlanych i
inwestycyjnych dotyczacych wszystkich obiektéw budowlanych

Wykonawca zapewni:

e wykonanie zabezpieczen odgradzajacych miejsce prac w taki sposob, aby korzystajacy z
istniejacego wysypiska,

e zabezpieczenie istniejacych elementow nie podlegajacych przebudowie i rozbudowie
przed uszkodzeniem,

e zabezpieczenie sasiedniej przestrzeni przed przenikaniem substancji szkodliwych,




e wlasciwe ogrodzenie 1 o$wietlenie wydzielone miejsca czerpania wody 1 energii
elektryczne;.

5.3 Roboty rozbiorkowe.

Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac rozbiérkowych nalezy upewnic si¢ czy elementy

rozbierane nie sa podiaczone do jakichkolwiek instalacji wewngtrznych. W razie stwierdzenia

ich podfaczenia, nalezy wykonac¢ ich odtaczenie przez osobg uprawniona do tego celu.

5.3.1. Zakres robot.

W celu osiagnigcia zamierzonego efektu koncowego, nalezy wykona¢ prace rozbidrkowe

polegajace na:

e rozebraniu istniejacego budynku socjalnego przylegtego do istniejacej wiaty (obstugujace;j
wage) bez jej naruszania.

5.3.2 Materialy pochodzace z rozbiorki.

Gruz ceglany, gruz ceramiczny, gruz betonowy, elementy metalowe, kable, osprzet sanitarny i

elektryczny, chemia budowlana.

5.3.3 Sprzet.

Lomy, kilofy oskardy, szufle, taczki, wyciagarki elektryczne, mtoty pneumatyczne, koparki,

szlifierki katowe.

5.3.4 Transport.

Samochdd wywrotka. Odwiezienie materiatéw odpadowych na odpowiednie sktadowiska a

drewna do fumigacji.

5.3.5 Wykonywanie robot.

Prace rozbidrkowe nalezy prowadzi¢ glownie r¢cznie oraz przy uzyciu lekkiego sprzetu

mechanicznego. Wyjatek stanowa roboty rozbidorkowe przy nawierzchniach zewngtrznych

gdzie dopuszcza sig¢ uzycie cigzkiego sprzetu budowlanego typu koparki itp. W razie

natrafienia na stabo zwiazane watki $cian, zakryte elementy konstrukcyjne, instalacja pod

napigciem nalezy natychmiast powiadomi¢ projektanta i inspektora nadzoru. Nie dopuszcza

si¢ pozostawienia elementéw konstrukcyjnych nie podlegajacych rozbiorce, bedacych w ztym

stanie technicznym uwidocznionym w trakcie lub po robotach rozbiérkowych.

5.3.6 Kontrola jakosci.

Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i ocenie, czy nie wystepuja

zagrozenia wynikajace z wykonania prac.

5.3.7 Jednostka obmiaru.

Metr kwadratowy dla przeku¢, ilosci sztuk dla drzwi 1 elementoéw armatury.

5.3.8 Odbior robot.

Inspektor nadzoru na podstawie zapiséw w dzienniku budowy.

5.3.9 Podstawa platnosci.

Zapisane w dzienniku budowy m2 i sztuki policzone do odbioru.

5.3.10 Przepisy zwiazane.

Szczegdtowe przepisy z zakresu BHP — Rop. Min. Bud. 1 Przemystu Mat. Bud. z dnia

28.03.72 — Dz.U. nr 13 poz. 93 z pdzniejszymi zmianami.

5.4.Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg, roboty ziemne, roboty
murarskie.
5.4.1. Wstep.

5.4.1.1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa roboty przygotowawcze terenu
pod budowe, roboty ziemne oraz roboty murarskie.



5.4.1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja stanowi obowiazujaca podstawe do okreslenia zbioru wymagan, ktore sa
niezbedne do okreslenia standardu i jako$ci wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania
robot budowlanych, wtasciwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny prawidtowosci ich
wykonania.

Niniejsza specyfikacjg techniczng sporzadzono zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 roku ( dz. U. Nr 202/2004 poz. 2072 rozdziat 3 ).

5.4.1.3. zakres robdt objetych niniejsza specyfikacja.
Wszystkie roboty przygotowawcze, roboty ziemne i murarskie w grupie robot stanu
surowego przy rozbudowie budynku socjalno-biurowego 1 dwoch wiatach gospodarczych.

5.4.2. Materiaty.

5.4.2.1. Wymagania ogdlne.
Wszystkie materiaty musza posiadac cechy, ktore pozwola je identyfikowac w zakresie ich
miejsca pochodzenia, znakéw producenckich, certyfikatow jakosci.

5.4.2.2. Beton komorkowy.
Sciany zewngtrzne i wewngtrzne czgsci istniejacej wiaty ( w razie potrzeby).
Bloczki wyprodukowane zgodnie z PN-B-19301 oraz DIN 4165 G4-0.7.

5.4.2.3. Cegla petna.

Cegla do $cian wewngtrznych, zamurowania otwordéw, podmurowania podwaliny pod
nadproza - klasy 150.(renowacja istniejacej wiaty- w zaleznosci od potrzeb oraz stanu po
rozbiorce obiektu przylegtego)

Cegta wykonana zgodnie z PN-75/B-12001.

Wymiary cegly — 250 x 120 x 65 mm.

5.4.2.4. Zaprawa klejowa do murowania bloczkéw gazobetonowych.
Np. zaprawa klejowa KB - 15 firmy Atlas i inna dopuszczona przez producenta.
( aprobata techniczna ITB nr K-2112/95))

5.4.2.5. Zaprawa murarska do ceramiki budowlane;.
Np. zaprawa firmy Atlas, zgodna z PN-85/B-04500 i inna dopuszczona przez producenta.

5.4.2.6. Stal konstrukcyjna na wiaty stalowe:
- shupy gtowne HEA 180,

- shupy posrednie IPE 140,

- rygle dachowe HEA 180,

- ptatew dachowa C 160,

- rygle $cienne 2C 80,

- stezenia $cienne 1 dachowe prety @16.

5.4.3. Sprzet.
5.4.3.1. Sprzet do robdt ziemnych, murarskich, montazowych.

narzedzia do recznych robot ziemnych:
- lopaty, kilofy oskardy, mtotki, przecinaki, sztychéwki, taczki,
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5.4.3.2. sprzgt do robot murarskich i montazowych:

- wyciag masztowy kratownicowy z postem tadunkowym o udzwigu 600 kg,

- rusztowania rurowe warszawskie lub rusztowania ramowe wraz z pomostami,
- lopaty, kielnie, wiertarki z mieszadtami itp.

- dzwig do montazu elementoéw konstrukcyjnych wiat itp.,

5.4.4. Transport na teren budowy.
Wszystkie rodzaje transportu cigzarowego dostosowane do przewozu towarOw masowych.

5.4.5. Wykonywanie robot.

5.4.5.1. Roboty przygotowawcze.
- przygotowanie zaplecza socjalnego dla pracownikdw, zabezpieczenie ubikacji.
- oczyszczenie terenu.
Wykona¢ recznie i mechanicznie przy pomocy spycharko-tadowarki,
pozostatosci po karczowaniu wywiez¢ z terenu budowy,
- usunigcie humusu o grubosci okoto 25 cm za pomoca spycharko- tadowarki,
humus zmagazynowa¢ w pryzmie na terenie budowy,
- wykopy liniowe wykonywane r¢cznie przy odstanianiu fundamentéw i Scian
fundamentowych,
- ogrodzenie terenu budowy przed dostgpem 0so6b trzecich,
- wytyczenie 1 rozmierzenie projektowanych taw fundamentowych,
- utrwalenie punktéw wytyczenia na fawach deskowych.
- przygotowanie statych stanowisk pracy:

- kacika zbrojarskiego,

- wezta betoniarskiego,

- podtaczenie wody i pradu na plac budowy.

5.4.5.2. Roboty ziemne.

- wykopy waskoprzestrzenne o §cianach pionowych wykonywac rg¢cznie, z odwiezieniem
urobku na odktad taczkami,

Dno wykopow wyrdwnac i stabilizowa¢ mechanicznie zaggszczarkami ptytowymi do gruntu
lub zaggszczarkami skoczkowymi.

5.4.5.3. Roboty murarskie.
- roboty rozbiorkowe.
- wykucie z muroéw starych oscieznic i innych elementow,
wykucie otworéw w §cianach, rozebranie $cian,
- transport poziomy elementow rozbidrkowych,
- sktadowanie 1 zatadunek r¢czny tych elementéw na srodki transportu,
- wywiezienie elementodw rozbidérkowych z terenu budowy,
w miejsce wskazane przez Inwestora.

Wszystkie prace wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru robot
budowlano- montazowych. Tom I Budownictwo ogdlne.

5.4.6. Kontrola jakos$ci wykonanych robot

5.4.6.1. prace ziemne
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- sprawdzenie gtgbokosci wykopdw i ich umiejscowienia,
- sprawdzenie zaggszczenia dna wykopow,
- sprawdzenie rodzaju gruntu na dnie wykopu,

5.4.6.2. prace murarskie
- sprawdzenie pionowania muréw,

- sprawdzenie szerokos$ci spoiny 1 wypetienia przestrzeni spoin,

- sprawdzenie poziomu elementéw poziomych,

- sprawdzenie zgodno$ci wykonania z dokumentacja projektowa - wymiarow

W pionie i1 poziomie,

Wszystkie prace budowlane wykona¢ na terenie dziatki Inwestora, bez wkraczania na teren

dziatek przylegtych.

5.4.7. Obmiar robot.
Jednostki obmiaru:

- usuniecie humusu
- wykopy ziemne

- roboty murarskie
- mury
- kominy
- osadzenie belek stalowych
- izolacje poziome i pionowe
- roboty rozbidrkowe:
- wykucia

- rozbiorki

- przygotowanie zaprawy
- montaz rusztowan

5.4.8. Odbior robot.

5.4.8.1. Roboty zanikajace.

m?2 rzutu pionowego powierzchni,
m3 wykopu,

m2 rozwinigcia poziomego muru,
m3 kubatury komina,

tony konstrukcji stalowe;j

m?2 rozwinigcia powierzchni,

sztuki elementoéw lub m2
rozwiniecia otworu,

m2 $ciany

m3 objetosci zaprawy wbudowanej,
m?2 rozwinigcia poziomego
rusztowan,

Wszystkie roboty budowlane zanikajace musza by¢ poddane odbiorowi przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego ( odbiory czastkowe, ktore dopuszczaja do dalszych prac

budowlanych ).

5.4.8.2. Odbior koncowy robot.

Roboty budowlane w zakresie prac murarskich i1 robot ziemnych uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

Wykona¢ niezbg¢dne proby i sprawdzenia, np. sprawdzenie przewodow kominowych przez

uprawnionego mistrza kominiarskiego.

5.4.9. Podstawa ptatnosci.

5.4.9.1. cena jednostki obmiarowe;.

Cena catego zakresu robot opisanych w przedmiarze, obejmuje:
- roboty przygotowawcze na placu budowy i na stanowiskach roboczych,

- ustawienie 1 demontaz rusztowan,



- przygotowanie zaprawy,

- transport poziomy 1 pionowy na terenie budowy,

- montaz i demontaz oraz eksploatacja sprz¢tu np. wyciagu masztowego,

- montaz 1 demontaz urzadzen pomocniczych np. rur spustowych do gruzu.
- dojazd sprzgtu na teren budowy i odjazd sprzgtu,

- kontrole biezace robot 1 odbiory,

- uporzadkowanie terenu budowy.

5.4.10. przepisy zwiazane i literatura.

- warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych,

- zmechanizowane roboty budowlane - poradnik Arkady L. Rowinski, J. Widera,
- technologia rob6t murarskich, L. Urban WSiP 1990,

5.5. Konstrukcje z betonu i z betonu zbrojonego.
5.5.1. Wstep.

5.5.1.1. Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa roboty zbrojarskie i betoniarskie.

5.5.1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja stanowi obowiazujaca podstawe do okreslenia zbioru wymagan, ktore sa
niezbedne do okreslenia standardu i jako$ci wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania
robot budowlanych, wtasciwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny prawidtowosci ich
wykonania.

Niniejsza specyfikacjg techniczng sporzadzono zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 roku
(Dz. U. Nr 202/ 2004 poz. 2072 rozdziat 3 ).

5.5.1.3. Zakres robdt objetych niniejsza specyfikacja.
Wszystkie roboty betoniarskie i zbrojarskie w grupie robdt stanu surowego.

5.5.2. Materiaty.
5.5.2.1. Wymagania ogdlne.
Wszystkie materiaty musza posiadac cechy, ktore pozwola je identyfikowac

w zakresie ich miejsca pochodzenia, znakéw producenckich, certyfikatow jakosci.

5.5.2.2. Stal zbrojeniowa.
Do projektowanych robdt zastosowac stal zbrojeniowa wg wymagan:

- stal gladka na strzemiona - A-I St3SX, St3SY

srednica 6.0 mm - w zwojach Rak - 240 MPa,
$rednica 8,0 mm - w zwojach Ra=Rac - 210 MPa
- stal zebrowana -

zbrojenie gloéwne A - 1T 34GS

$rednica 12.0 mm - prosta Rak - 410 MPa
srednica 16.0 mm - prosta Ra =Rac - 350 Mpa
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$rednica 25.0 mm - prosta
Wsp. sprezystosci Ea - 2.1 x 1000 * MPa

5.5.2.3. Beton.
Beton z wytworni betonu dostarczany bgdzie na plac budowy w betonomieszarkach na

pojazdach samochodowych.

Beton zwirowy o konsystencji plastycznej ( K-3).

Klasa betonu.

Beton na ,,chudziaki”

C12/15 Rb =5.8 MPa Rbz =0.58 MPa
Beton konstrukcyjny na tawy 1 stopy.

C 16/20 Rb =8.7 MPa Rbz =0.75 MPa
Beton konstrukcyjny na wience i jako nadbeton stropu typu Teriva.
C 20/25 Rb=11.5 MPa Rbz =0.90 MPa
C 25/30 Rb = 14.3 Mpa Rbz =1.03 Mpa

5.5.2.4. Dodatki do betonu konstrukcyjnego.
Witokna fibermesh - dodawane do betonu w wytworni betonu ( dla elementéw niezbrojonych
stala ).

5.5.3. Sprzet.

5.5.3.1. Sprzet do zaggszczania masy betonowe;.

Wibratory wglebne - do zageszczania faw betonowych 1 stop.

Wibratory powierzchniowe - do zaggszczania powierzchni betonowej - podktadow i
posadzek.

Wibratory przyczepne - do zaggszczania stupoéw i belek.

5.5.3.2. podawanie i uktadanie masy betonowe;j.
- rynny spustowe - dla podania o gltebokosci od 1.0 do 2.0 m,
- podajniki pompowe na samochodach dla podania o wysoko$ci > od 1.0 m - strop, wience.

5.5.3.3.
Transport poziomy - taczkami lub wozkami dwukotowymi.

5.5.4. Transport na teren budowy.

5.5.4.1. Transport masy betonowe;.
Samochodami wyposazonymi w mieszalniki z wytworni betonu na plac budowy.

5.5.4.2. Transport stali zbrojeniowe;j.

Stal prosta - samochodami skrzyniowymi o dtugosci skrzyni dostosowanej do dtugosci
dostarczanej stali.

Stal w kregach 1 zwojach - samochodami skrzyniowymi.

5.5.4.3. Transport prefabrykatéw betonowych.
Samochodami skrzyniowymi wyposazonymi w dzwigi roztadunkowe typu HDS.
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5.5.5. Wykonanie robot.

5.5.5.1. Formy do betonu, szalowanie i deskowanie.
Zaliczono do robot ciesielskich.
Opis robot znajduje si¢ w specyfikacji dotyczacej robot ciesielskich.

5.5.5.2. Roboty zbrojarskie.

5.5.5.2.1. Przygotowanie stali.

- Czyszczenie stali

Stal w kregach ulega oczyszczeniu z rdzy podczas prostowania w pro$ciarce, natomiast stal w
pretach powinna by¢ oczyszczona z rdzy, ztuszczen, blota i odttuszczona za pomoca szczotek
stalowych mechanicznych lub r¢cznych.

Stal zabrudzona substancjami ropopochodnymi powinna by¢ wytarta rozpuszczalnikami i
wytarta do sucha.

Nie nalezy czysci¢ stali do potysku.

- Prostowanie stali.

Prostowanie stali w zwojach - pro$ciarkami w warsztacie zbrojarskim.

Nie przewiduje si¢ prostowania stali na terenie budowy.

- Cigcie stali na wymiar.

Cigcie stali na terenie budowy.

Cigcie przeprowadza¢ na kobytkach drewnianych przy pomocy recznych przecinarek do stali
1 nozyc mechanicznych.

- Gigcie stali.

Gigcie zbrojenia rozdzielczego, gtadkiego.

Zaktada sig gigcie zbrojenia rozdzielczego (strzemion i wkladek dystansowych )
w warsztacie zbrojarskim i1 dostawe gotowych elementow na budowe.

Gigcie zbrojenia gldownego.

Ze wzgledu na rodzaj stali, nie zaktada si¢ gig¢cia pod katem wigkszym niz 90 °.
Elementy gia¢ na zimno w gigtarkach r¢cznych.

Zachowa¢ wlasciwy promien gigcia ze wzgledu na srednice stali

R gigcia =2.5 d, dla stali d=12 mm - R = 30 mm

Laczenie stali w elementy wktadek zbrojeniowych ( belek, siatek )

Belki 1 siatki taczy¢ na terenie budowy na kobytkach drewnianych za pomoca wiazania.
Uzywac drutu migkkiego wiazatkowego o $rednicy 0.8 - 1.0 mm - podwoéjnie. Wiazaé r¢cznie
za pomoca klucza zbrojarskiego.

Gotowe elementy odktada¢ na podktadach drewnianych, do czasu montazu w deskowaniach.

5.5.5.2.2. Montaz zbrojenia w deskowaniach.

Montaz gotowych elementow zbrojeniowych przeprowadza¢ w zespotach minimum 3
pracownikow. Zbrojenie montowa¢ w deskowaniach, uzywajac wktadek dystansowych,
plastikowych, ktore utrzymaja wymagane otulenie zbrojenia betonem. Ggstos¢ montowania
wkladek dostosowa¢ do rodzaju zbrojenia, nie dopuszczajac do zmiany ksztaltu zbrojenia
podczas betonowania mechanicznego ani do zmniejszenia wymaganego otulenia stali
betonem.

Zaktadane grubosci otulenia stali:

- w fundamentach - 5 cm,

- w konstrukcjach pozostatych -2 cm.
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5.5.5.3. Roboty betoniarskie.

5.5.5.3.1 Transport gotowej mieszanki betonowej w obrgbie budowy.

Transport ten podzieli¢ mozna na:

- poziomy,

- ukos$ny,

- pionowy,

- POZiomo-pionowy.

W przypadku robot na terenie przedmiotowej budowy mozna wyrdzni¢ transport:
- poziomy ( taczkami lub prosto z samochodu przez waz z pompy),

- pionowy w doét ( prosto z mieszalnika betoniarki na samochodzie, przez koryto na dno
wykopow ziemnych lub z taczki - w $rodku budynku),

- pionowy w gore ( prosto z samochodu betoniarki przez pompg),

5.5.5.3.2. Podawanie i uktadanie mieszanki betonowe;.

Mieszanka betonowa powinna by¢ podana, ulozona i zaggszczona w deskowaniu przed
rozpoczgciem procesu wigzania cementu.

Czas ten zalezy od temperatury otoczenia:

T< 20°C  -hmax=1.5godziny

T=20°C -hmax =1 godzina,

T>20°C -hmax=0.75 godziny

Przy podgrzewaniu mieszanki betonowej lub stosowaniu dodatkéw przyspieszajacych
wigzanie cementu - h max = 0.50 godziny.

Powyzsze warunki odnosza si¢ do czasu jaki wystgpuje od momentu mieszania masy
betonowej w zaktadzie - wytworni, transport zewnetrzny i1 utozenie betonu do deskowania.
Beton nie moze ulec segregacji sktadnikow, dlatego nalezy przestrzegaé nastgpujacych zasad
podczas jego wbudowania na wysokosci:

- do 1.0 m - bez urzadzen pomocniczych,

- do 2.0 m - uzywac rynien spustowych,

Inne przypadki na przedmiotowej budowie nie wystepuja.

5.5.5.3.3 Mechaniczne zaggszczanie mieszanki betonowe;.

Przyjeto zaggszczanie mieszanki betonowej przez wibrowanie wibratorami
elektromechanicznymi:

- powierzchniowymi,

- wglebnymi,

- przyczepnymi.

Czas zaggszczania:

- wibratorem powierzchniowym 40 - 60 sek. na jednym miejscu,

- wibratorem wglgbnym - 20-30 sek. w jednym miejscu,
Ze wzgledu na mato sztywne szalunki - drewniane, nie przewiduje si¢ uzycia wibratoréw
przyczepnych.

Wibrowanie zakonczy¢ w chwili pojawienia si¢ zaczynu cementowego na powierzchni
betonu.

5.5.5.3.4. Pielggnowanie betonu.

Zabezpieczenie betonu przed niskimi 1 wysokimi temperaturami.

Beton po zaggszczeniu powinien by¢ utrzymywany w statym nawilzeniu przez okres co
najmniej 7 dni ( dla cementéw portlandzkich ).
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W przypadku wysokich temperatur lub bezposredniego dzialania promieni stonecznych,
powierzchnig¢ betonu nalezy zabezpieczy¢ przez schtadzanie woda i przykrycie betonu
piaskiem wilgotnym, folig itp.

Nie betonowa¢ w temp. ponizej 0° C. W przypadku robot w okresie zimowym, beton nalezy
zabezpieczy¢ przed dostgpem niskich temperatur.

Najkrotszy czas pielggnacji betonu w zaleznosci od stosunku C/W 1 temperatury dojrzewania
( dla cementu portlandzkiego 350 ):

C/'W najkrotszy czas pielegnacji w temperaturze ( W DNIACH )
5°C 12°C 20°C

2.50 1 0.75 0.50

1.65 2 1.5 1

1.25 4 3 2

Na przedmiotowej budowie zaktada sig, ze roboty betoniarskie wykonywane bgda jedynie w
temp. +5do+25°C.

5.5.6. Kontrola jakosci robot.

5.5.6.1. Roboty zbrojarskie.

- Sprawdzenie zgodno$ci zbrojenia z projektem technicznym i zasadami wiedzy technicznej (
rozstaw pomiedzy pretami, katy 1 dlugosci odgiec ).

- sprawdzenie gatunkow stali i ich $rednic,

- sprawdzenie grubosci otuliny,

5.5.6.2. Roboty betoniarskie.

Pobieranie probek betonu w wytworni ( przez producenta masy ) oraz pobieranie probek na
budowie ( z kazdej dostawy ).

Probki na budowie przechowywac nalezy w warunkach, w jakich wiaze i twardnieje beton.
Przy spadku temp. ponizej 10° C, nalezy pobiera¢ dwie serie kontrolnych probek
betonowych, z ktérych jedna przechowywana jest na budowie, a druga w laboratorium.
Probki podda¢ badaniom na $ciskanie w laboratorium, ktore posiada uprawnienia do
okreslania wytrzymato$ci betonu na $ciskanie.

Poréwnanie wytrzymatos$ci projektowanej betonu z wytrzymatoscia rzeczywista.

W przypadkach watpliwych, mozna beton podda¢ probie wytrzymatosci przy pomocy mtotka
schmidta.

5.5.6.3. Kontrola gabarytéw konstrukcji betonowe;.
Zaktada sig, ze wszystkie wymiary konstrukcji musza by¢ zachowane z tolerancja +/- 0.5 cm.

5.5.7. Obmiar robét.
5.5.7.1. Roboty zbrojarskie - waga konstrukcji wbudowanej ( kg, tony )
5.5.7.2. Roboty betoniarskie - m3 objgtosci konstrukeji lub

- m2 rzutu pionowego konstrukcji.

5.5.8. Odbior robot.

5.5.8.1. Roboty zanikajace.
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Wszystkie roboty zanikajace musza by¢ poddane odbiorowi przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego ( odbiory czastkowe, ktore dopuszczaja do dalszych prac budowlanych ).

5.5.8.2. Odbiodr koncowy robot.

Roboty budowlane z konstrukcja z betonu zbrojonego uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

5.5.9. Podstawa ptatnosci.

5.5.9.1. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 m2 lub 1 m3 konstrukcji z betonu zbrojonego obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- szalowanie 1 stemplowanie konstrukcji,

- rusztowanie pomocnicze,

- kontrola geodezyjna pionowania i poziomowania,

- roboty zbrojarskie,

- roboty betoniarskie,

- transport na terenie budowy,

- pielggnacja betonu,

- kontrola geodezyjna gotowych konstrukeji,

- rozszalowanie,

- demontaz rusztowan pomocniczych, stempli i konstrukcji pomocniczych,
- poddanie badaniu na wytrzymato$¢ na $ciskanie proébek betonu,
- uporzadkowanie terenu budowy.

5.5.10. Przepisy zwiazane i literatura,

- wzory 1 tablice do projektowania konstrukcji zelbetowych Arkady 1982,

- przyktady obliczen konstrukeji Zelbetowych 1 z betonu sprgzonego
WSiP 1990,

- poradnik inzyniera i technika budowlanego Arkady tom I, IT 1992.

instrukcja projektowania i montazu stropow stalowych WPS,

5.6. Roboty ciesielskie, roboty w zakresie pokry¢ i konstrukcji dachowych.

5.6.1. Wstep.

5.6.1.1. Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa roboty ciesielskie, dekarskie i
blacharskie.

5.6.1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja stanowi obowiazujaca podstawe do okreslenia zbioru wymagan, ktore sa
niezbgdne do okres$lenia standardu i jakosci wykonania robdt, w zakresie sposobu wykonania
robdt budowlanych, wtasciwosci wyrobdéw budowlanych oraz oceny prawidtowosci ich
wykonania.
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Niniejsza specyfikacjg techniczng sporzadzono zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 roku ( Dz. U. Nr 202/2004 poz. 2072 rozdziat 3 ).

5.6.1.3. Zakres robot obje¢tych niniejsza specyfikacja.
Wszystkie roboty ciesielskie, dekarskie i blacharskie w grupie robot stanu surowego.

5.6.2. Materiaty.

5.6.2.1. Wymagania ogdlne.
Wszystkie materiaty musza posiadac cechy, ktére pozwola je identyfikowa¢ w zakresie ich
miejsca pochodzenia, znakow producenckich, certyfikatéw jakosci.

5.6.2.2. Drewno na szalunki.

Szalunki ciesielskie przygotowane na terenie budowy, na wymiar, na bazie materiatow
drewnianych i drewna.

5.6.2.2.1. Sklejka wodoodporna, szalunkowa wg BN-66/7113-10

o grubosci 5.0 mm

5.6.2.2.2. Tarcica iglasta - deski o grubosci 25 mm klasy III,

5.6.2.2.3. Krawedziaki iglaste na stemple budowlane - 100/100 mm klasy II,

5.6.2.2.4. Tarcica iglasta - taty 45x50 mm - klasy I,

5.6.2.3. Drewno na konstrukcje stelazu stropu podwieszonego ,deskowanie potaci dachu.
Drewno iglaste, suszone mechanicznie do wilgotnosci 15 %, impregnowane powierzchniowo,
fabrycznie §rodkami ogniochronnymi i przeciw korozji biologiczne;.

tata 38 x 63 mm - klasy I

kontrtata 22 x 60 mm - klasy I

deski 28 x 225-250 mm — klasy I

krawedziaki 1 belki wg wykazu drewna konstrukcyjnego na dach — klasy I

krawedziaki 125x 125 — 175 mm — klasy |

Zgodne z PN-75/D-9600 oraz PN-75/B-10080

5.6.2.4. Laczniki.

Polaczenia ciesielskie oraz na taczniki stalowe.

5.6.2.4.1. Laczniki do drewna.

- gwozdzie stalowe, ocynkowane, o przekroju okragtym wg BN-87/5028-12 lub
kwadratowym, §rednica gwozdzia powinna wynosi¢ 1/6 do 1/11 grubosci najcienszego z
taczonych elementéw drewnianych,

- $ruby stalowe, ocynkowane, o $rednicy minimalnej 12 mm,

Otwory w drewnie pod $ruby nawiercac o $rednicy sruby + 1.0 mm.

- profilowane elementy stalowe w formie katownikow, blach, zawiesi.
Elementy fabryczne, zabezpieczone przed korozja stali.

Minimalna grubo$¢ blach w ztaczach - 2 mm.

5.6.2.6. Materiaty na pokrycie dachu.
5.6.2.6.1. blacha trapezowa (wiaty gospodarcze),

5.6.2.6.3. Obrobki blacharskie, opierzenia i rynny oraz spusty.
5.6.2.6.3.1. Obrobki blacharskie, opierzenia.
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Wykonywane na zamowienie w warsztacie blacharskim z blach ptaskich ocynkowanych,
powlekanych plastizolem gr. min 0.55 mm.

5.6.2.6.3.2.

Rynny i spusty.

Rynny poétokragle i spusty okragte z blachy ocynkowane;.

Haki do rynien i uchwyty do spustow blaszanych - systemowe do rynien i spustow
metalowych. Rynny $rednicy 120/150 mm, rury spustowe $rednicy 100/120 mm.

5.6.2.6.4. Inne materiaty:
tasma do klejenia folii jednostronna i dwustronna szer. 50 mm,),

5.6.3. Sprzet.

5.6.3.1. Sprze¢t do wykonywania robot ciesielskich:

- rusztowania ramowe lub warszawskie wraz z pomostami,
- stemple stalowe teleskopowe,

- wyciagarki mechaniczne o udzwigu do 500 kg,

- rgczne pity spalinowe,

- pily tarczowe stolikowe,

- drabiny rozsuwane o wysokosci do 6.0 m,

5.6.3.2. sprzet do wykonywania robot dekarskich i blacharskich:
- rusztowania ramowe lub warszawskie wraz z pomostami,
- drabiny rozsuwane o wysokosci do 6.0 m,
- krawedziarka stolikowa o szerokos$ci czynnej blatu roboczego 200 cm,
- nozyce gilotynowe mechaniczne do cigcia blachy,
- rura spustowa do transportu poziomego materialéw drobnych
z demontazu w dot,
- drabina mechaniczna, rozsuwana do transportu pionowego materialow w gore,

5.6.4. Transport na teren budowy.

Wszystkie rodzaje transportu cigzarowego dostosowane do przewozu towaréw masowych.
Zaktada si¢ dostawe materiatdéw na teren budowy na paletach, a ich roztadunek za pomoca
urzadzen roztadunkowych HDS na samochodach.

5.6.5. Wykonanie robot.

5.6.5.1. Roboty przy montazu nowych konstrukcji (wiat gospodarczych).

- montaz rygla dachowego do stupow gléwnych oraz pionowanie konstrukcji,

- montaz platwi stalowych,

- montaz blachy trapezowej T-35.

5.6.5.2. Roboty dekarskie 1 blacharskie.
- montaz obrdobek blacharskich (kalenicowych, okapowych, krancowych),
- zalozenie rynien 1 spustow, spadek rynien 0.5 % w kierunku spustow.

5.6.6. Kontrola jakosci wykonanych robot.
5.6.6.1. Roboty ciesielskie

- pomiar odchylek w pionie i poziomie ( max odchytka +/- 0.5 cm )
- sprawdzenie potaczen ciesielskich i tacznikowych,
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- sprawdzenie przylegania elementoéw drewnianych na taczeniach,

5.6.6.2. roboty dekarskie i blacharskie.

- sprawdzenie poziomu kalenicy i innych elementoéw poziomych dachu, np. wiatrownic
szczytowych, okapow potaci,

- pomiar listwa dtugosci 4 m. odchytek w taceniu ( max odchytka 0.5 cm ),

- sprawdzenie przylegania obrobek i opierzen,

- proba wodna szczelnosci pokrycia dachu ( polewanie z weza gumowego potaci dachowych )
- préba wodna rynien i spustow.

5.6.7. Obmiar robo6t.
Jednostki obmiaru:

- wymiana konstrukcji dachu - mb elementéw drewnianych,
- facenie, foliowanie, pokrycie - m?2 rozwinigcia potaci dachu,
- opierzenia i obrobki blacharskie - m?2 rozwinigcia blachy,

- rynny i spusty - mb elementow,

- okna i inne elementy w potaci dachu - sztuki.

5.6.8. Odbior robot.

5.6.8.1. roboty zanikajace.

Wszystkie roboty budowlane zanikajace musza by¢ poddane odbiorowi przez Inspektora
nadzoru Inwestorskiego ( odbiory czastkowe, ktore dopuszczaja do dalszych prac
budowlanych ).

5.6.8.2. Odbior koncowy robot.

Roboty budowlane ciesielskie, dekarskie 1 blacharskie uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 dalty wyniki pozytywne.

5.6.9. Podstawa ptatnosci.

5.6.9.1. cena jednostki obmiarowe;.

Cena catego zakresu robot opisanych w przedmiarze, obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- stemplowanie konstrukc;ji,

- przygotowanie deskowan, czyszczenie, zbijanie, montaz, demontaz,
- rusztowania pomocnicze i pomocnicze konstrukcje wsporcze na czas montazu elementow
lub wymiany elementow starych na nowe,

- kontrola pionowania i poziomowania,

- roboty podstawowe objete przedmiarem robot,

- montaz 1 demontaz rury zsypowej,

- transport na terenie budowy,

- uporzadkowanie terenu budowy,

- proby wodne szczelnosci potaci, spadku rynien i spustow.

5.6.10. Przepisy zwiazane i literatura.
- Ciesielstwo - technologia W. Lenkiewicz WSiP 1986,
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Budownictwo drewniane Z. Mielczarek Arkady 1996,

6.0 Kontrola, badania i odbior wyrobow, oraz robot budowlanych.

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ).

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
InZyniera.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:

a) cze$¢ ogolna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot , w tym terminy i1 sposob prowadzenia Robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjg 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robot,

- system (sposéb 1 procedurg) proponowanej kontroli 1 sterowania jako$cia wykonywanych
Robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw 1 kontroli (opis laboratorium wihasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob 1 formg¢ przekazywania tych informacji
InZynierowi);

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 ilo$¢ Srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposoOb 1 procedurg pomiardéw 1 badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek 1 wykonywania poszczegolnych elementow Robot,

- sposob postgpowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozona jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg Robot i1 jako$ci materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie 1
wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek, badan materialdow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary 1 badania materialbw oraz Robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Rob6t zgodnie z Umowa.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi $§wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia 1 sprzgt
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostalty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inzynier bgdzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzg¢tu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga
wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych
materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bgdzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawcg i1 zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera .

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna
stosowac wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera .

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, jednak nie pozniej niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialéw u zrdodta ich wytwarzania, 1 zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawcg.

InZynier moze pobiera¢ probki materialéw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatéw 1 Robdt z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
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powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez
Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1. i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji
Techniczne;.

W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan begda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan begda odrzucone.

7.0 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robét i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca sprawdzi w naturze wymiary zawarte w
projekcie.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie,
Projekcie lub w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robot. Blgdne dane zostang poprawione wedlug instrukcji InZyniera
na pismie.

Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czg¢stos$cia wymagana do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robdt i materialow

Wykonawca dokona okres$lenia ilo$ci robot (obmiary) i materiatbw na zasadach
obowiazujacych przy sporzadzaniu kosztorysOw naktadczych z uwzglednieniem roznic
wynikajacych z wymiarowania Projektu w stanach surowych.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez
Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania Robot.
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7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robodt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposdb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeilnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiarow, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z inZynierem.

8.0 Opis sposobu odbioru robot budowlanych.

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi wstepnemu

d) odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbior Roboét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu.

Odbidr Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jako$ci
wykonywanych Robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czegsci Robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
jednak nie p6zniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jako$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesSciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robdt. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru
Robot dokonuje Inzynier.

8.3. Odbior wstepny Robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu
do ich ilosci, jako$ci 1 wartoSci.

Catkowite zakonczenie Robodt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bgdzie stwierdzona
przez Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan 1 pomiarow, oceny wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania Rob6t z Dokumentacja Projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupetniajacych i Robot poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnoSci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych Robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos$¢
wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.
8.3.1. Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne).
. Recepty 1 ustalenia technologiczne.
. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i
ew. PZJ.
7. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materialéw zgodnie z ST i
ew. PZJ.
8. Opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ .
9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
1 przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen.
10. Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.
11. Kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
12. Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robodt poprawkowych 1 Robdt uzupeiniajacych wyznaczy komisja.
8.4. Odbidr koncowy.
Odbidér koncowy polega na ocenie wykonanych Robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbior wstgpny Robot”.
9.0 Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych.
9.1. Ustalenia Ogolne.
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

AN DN B~ W
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe bgda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkéw 1 transportu na plac budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. 0 Dokumenty odniesienia.

10.1 Dokumentacja projektowa.

Projekt budowlany i wykonawczy..

Kosztorysy inwestorskie wraz z przedmiarami robot dla zamowien publicznych.

Kosztorysy $lepe.

10.2 Dokumenty budowy.

10.2.1 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie =z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i1 beda dotyczy¢ przebiegu Robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy, dat¢ przekazania przez Zamawiajacego
Dokumentacji Projektowej, uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i
harmonogramoéw Robot, terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegodlnych elementow
Robot, przebieg Robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach, uwagi i polecenia Inzyniera, daty zarzadzania wstrzymania Robot, z podaniem
powodu, zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw Roboét, wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegbélnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej, dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
w trakcie wykonywania Robot, dane dotyczace jako$ci materiatdéw, pobierania probek oraz
wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal, wyniki prob
poszczegbdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne
informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy begda
przedlozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawniefn do wydawania polecen Wykonawcy Robét.
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10.2.2 Rejestr Obmiardw.

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Rejestru Obmiarow.

10.2.3 Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jakos$ci materiatdéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru Robdt. Powinny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

10.2.4 Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych wyzej nastgpujace dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

protokoty odbioru Robot,

protokoty narad 1 ustalen,

korespondencjg na budowie.

10.2.5 Inwentaryzacja powykonawcza .

Do opracowanie tej dokumentacji Kierownik Budowy jest zobowiazany odrgbnymi
przepisami.

10.2.6 Zdjecia inwentaryzacyjne.

Wykonawca zrobi zdjecia inwentaryzacyjne poszczegdlnych faz wykonywanych robodt ze
szczegdlnym uwzglednieniem robot zakrytych. Zdjgcia nalezy wykonaé aparatem cyfrowym
z datownikiem, lub aparatem analogowym, z ktorego zdjgcia zostana zdigitalizowane
(min.300 dpi) w profesjonalnym zakladzie. Dokument ten Wykonawca przekaze na no$niku
elektronicznym (CD-R/W).

10.2.7 Normy, aprobaty, ustalenia techniczne.

Normy zwiazane okreslono w rozdziale nr 5 dotyczacym wykonania robot.

10.2.8 Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bgda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty
budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

10.2.9 Przekazanie Dokumentéw Budowy Zamawiajacemu.

Po zakonczeniu prac Dokumenty Budowy zostana przekazane przez Wykonawcg
Zamawiajacemu zgodnie z wykazem sporzadzonym na podstawie stosownych przepisow.

11.0 Prace towarzyszace.

11.1 Inwentaryzacja powykonawcza.
11.2 Zdjecia inwentaryzacyjne.

11.3 Prace zabezpieczajace.
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